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РЕФЕРАТ

Кваліфікаційна робота бакалавра містить: 92 сторінки, 29 ілюстрацій, 28

таблиць, 24 джерела в переліку посилань, 5 додатків.

Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики технологічного

мікропроцесорного індикатору ІТМ-311.

Мета роботи – розробити комп'ютерну систему діагностики

технологічного мікропроцесорного індикатору ІТМ-311, для чого спроєктувати

пристрій діагностики, здійснити його зв’язок з комп’ютерною мережею,

розробити програми формування пакета даних для мікроконтролера та

кодування інформації, спроєктувати комп’ютерну мережу та промоделювати

роботу серверу.

Комп’ютерна система, що розроблена у даній кваліфікаційній роботі,

може бути використана у фірмах та сервісних центрах, які займаються

продажем та обслуговуванням обладнання для підприємств.

ТЕХНОЛОГІЧНИЙ МІКРОПРОЦЕСОРНИЙ ІНДИКАТОР ІТМ-311,

ПЕЧАТНА ПЛАТА, ІНТЕРФЕЙС, МІКРОСХЕМА, МІКРОКОНТРОЛЕР,

КАБЕЛЬНА СХЕМА, ПРОГРАМА-ДРАЙВЕР, КОДУВАННЯ ЦИКЛІЧНИМ

МЕТОДОМ, ПРОСТОРОВІ ХАРАКТЕРИСТИКИ СИГНАЛУ, КОМП’ЮТЕРНА

МЕРЕЖА, ІР АДРЕСА, ІМІТАЦІЙНЕ МОДЕЛЮВАННЯ.
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АНОТАЦІЯ

Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики технологічного

мікропроцесорного індикатору ІТМ-311.

Мета роботи – розробити комп'ютерну систему діагностики

технологічного мікропроцесорного індикатору ІТМ-311, для чого спроєктувати

пристрій діагностики, здійснити його зв’язок з комп’ютерною мережею,

розробити програми формування пакета даних для мікроконтролера та

кодування інформації, спроєктувати комп’ютерну мережу та промоделювати

роботу серверу.

Комп’ютерна система, що розроблена у даній кваліфікаційній роботі,

може бути використана у фірмах та сервісних центрах, які займаються

продажем та обслуговуванням обладнання для підприємств.

ABSTRACT

The object of research is a computer system for diagnosing the technological

microprocessor indicator ITM-311.

The purpose of the work is to develop a computer system for diagnosing the

technological microprocessor indicator ITM-311, for which purpose to design a

diagnostic device, to implement its communication with a computer network, to

develop programs for generating a data packet for the microcontroller and encoding

information, to design a computer network and to simulate the operation of the server.

The computer system developed in this qualification work can be used in

companies and service centres that sell and service equipment for enterprises.
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АЛП – арифметико-логічний пристрій

КС – кабельна схема

ЛКМ – локальна комп’ютерна мережа

МК – мікроконтролер

ОС – операційна система

ОЗП – оперативний запам’ятовуючий пристрій
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ПК – персональний комп’ютер
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РЗП – регістри загального призначення

ЦПП – центральний процесорний пристрій

RISC – Reduced Instruction Set Computing (обрахунки із

скороченим набором команд)
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ВСТУП

Вже досить тривалий час спостерігається постійний прогрес в області

електроніки і кібернетики. Прагнення удосконалювати всі форми свідомої

діяльності характерно для сучасного суспільства і обумовлено зростанням

масштабів виробництва, ускладненням і подорожчанням техніки, обмеженістю

ресурсів.

Особливу актуальність нині набувають завдання управління

автоматичними пристроями за допомогою ПК. Це відбувається через те, що

присутність людини в деяких місцях не представляється можливою (через різні

причини) і управління автоматикою необхідно проводити на відстані за

допомогою роботів. Різні природні і фізичні умови впливають на роботу

координуючих центрів, що управляють, а для цього необхідно підвищити якість

інформації про стан керованих об'єктів. Ця вимога в рівній мірі відноситься і до

самих джерел вихідної інформації, і до систем її обробки, що входять до складу

відповідних автоматизованих систем управління.

У даній кваліфікаційній роботі об'єктом дослідження є системи обміну

інформації ПК з периферійним пристроєм. Необхідно розробити інтерфейсний

зв'язок ПК з виконавчим пристроєм, схему управління, розробити електричну

принципіальну схему та печатну плату, для обміну даними між ПК і виконавчим

пристроєм написати програму-драйвер та розробити комп’ютерну мережу

згідно з варіантом.
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