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Об'єкт дослідження –робот-пилосос Robot iClebo Arte. 

Ціль роботи – розробка: пристрою для діагностики робота-пилососа 

Robot iClebo Arte 
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ВСТУП 

 

Чистота дуже важлива в нашому житті. Тож нам потрібно подбати про 

те, щоб наш будинок був чистими від сміття та пилу. Особливо у теперішній 

час, коли весь світ сколихнув від пандемії COVID-19.  

Роботизований пилосос спростив спосіб прибирання будинку. Стало 

можливо почистити підлогу та килими, не піднімаючись з дивана. 

Робототехнічні засоби для чищення підлоги стали популярнішими за останні 

кілька років. Але абсолютно любий прилад може виходити з ладу та 

ламатися. Для усунення несправностей потрібно швидко та точно зробити 

діагностику приладу. Найшвидший спосіб знайти причину поломки - 

виміряти надходження напруги на модулях робота-пилососа.   

В моїй дипломній роботі реалізовано пристрій для діагностики робота-

пилососа Robot iClebo Arte. 
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