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РЕФЕРАТ 
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РЕФЕРАТ 

 

Дипломний проект містить:   сторінок,   ілюстрацій,    таблиць,    

джерела по переліку посилань, 3 додатки. 

Об'єкт дослідження – комп'ютерна система діагностики контролера 

сонячного трекера CST 1000. 

Ціль проекту – розробити комп'ютерну систему діагностики контролера 

сонячного трекера CST 1000, розробити печатну плату для пристрою обробки 

даних, виконати кодування отриманої інформації, розробити кабельну схему 

комп’ютерної мережі,  розробити програми формування пакета даних для МК, 

паралельної обробки даних на декількох ПК, програму-драйвер зв’язку між МК 

та віддаленим ПК (ПКвід), обґрунтувати будову ЛКМ (визначити стандарт 

ЛКМ, кількість сегментів та вузлів, з’єднання сегментів, протяжність кабелю, 

розташування та спосіб підключення РС, серверів тощо), обґрунтувати будову 

модемної лінії зв’язку між маршрутизатором КМ та ПК, надати перелік 

необхідного обладнання та матеріалів, потрібних для побудови КМ. 

Комп’ютерна система, розроблена у даному бакалаврському дипломному 

проекті, може бути використана в сфері обслуговування клієнтів для 

діагностики: обробки та аналізу даних, зняття характеристик з об’єкту тощо. 

ПЕРЕДАЧА ДАНИХ, ІНТЕРФЕЙСНИЙ ЗВ’ЯЗОК, МІКРОСХЕМА, 

ВИКОНАВЧИЙ ПРИСТРІЙ, МІКРОПРОЦЕСОР, КАБЕЛЬНА СХЕМА, 

МОДЕМНА ЛІНІЯ ЗВ’ЯЗКУ, ПРОГРАМА-ДРАЙВЕР, КОДУВАННЯ 

ВІЖЕНЕРА . 
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АННОТАЦИЯ 

 

 

Лит. Листов 
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АННОТАЦИЯ 

 

Объект исследования – компьютерная система диагностирования 

контролера сонячного трекера CST 1000. 

 

Цель проекта - разработать компьютерную систему диагностики 

контролера сонячного трекера CST 1000, разработать плату печати для 

устройства обработки данных, выполнить кодировку полученной информации, 

разработать кабельную схему компьютерной сети, разработать программу 

формирования пакета данных для МК, параллельной обработки данных на 

нескольких ПК  программу-драйвер связи между МК с отдаленным ПК 

(ПКвид), обосновать строение КС (определить стандарт КС, количество 

сегментов и узлов, соединение сегментов, протяжность кабеля, расположения, и 

способ подключения ПК, серверов, и тому подобное), обосновать строение 

модемной линии связи между маршрутизатором КС и ПК, предоставить 

перечень необходимого оборудования и материалов, нужных для построения 

КС. 

Компьютерная система, разработанная в данном бакалаврской 

дипломном проекте, может быть использована в сфере обслуживания клиентов 

для диагностики: обработки и анализа данных, снятие характеристик с объекта 

и т.д. 
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SUMMARY 

 

The object of study - computer system of testing   the CST 1000 solar tracker 

controller. 

The project - to develop a computer system of testing the CST 1000 solar 

tracker controller, develop a charge for printing processing unit, perform the encoding 

of information received, develop a cable network diagram, develop a program for 

building a data packet to the MC, parallel processing on multiple PC driver program 

between MC with a remote PC (PKvid), to justify construction of the LAN (LAN 

standard to determine the number of segments and nodes, the connection of 

segments, length cables, location and method of connecting PCs, servers, etc.) to 

substantiate the structure of the modem line connection between the router and the 

LAN PCs, provide a list of necessary equipment and materials needed for 

construction of the LAN. A computer system developed in this bachelor degree 

project can be used in customer service for diagnostics: data analysis, taking the 

characteristics of the object and so on. 
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COM 

 

CAN 
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COMmunication port (двонаправлений послідовний 

інтерфейс) 

мережа контролерів 

CISC 

 

DMA 

DCE 

– 

 

– 

– 

англ. Complex Instruction Set Computing - концепція 

проектування процесорів 

прямий доступ до пам'яті 

кінцеве устаткування лінії зв'язку 

EEPROM 

 

 

I2C 

PDH 

– 

 

 

– 

– 

Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory 

(ПЗП, що електрично затирається та 

перепрограмовується) 

послідовна шина даних для зв'язку інтегральних схем 
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RISC 

 

MAC 
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 Reduced Instruction Set Computing - обчислення із 

скороченим набором команд. 

управління доступом до середовища 

SIM 

SPI 
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– 

ідентифікаційний модуль абонента 
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протокол оголошення служб 
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АЛП  
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арифметико-логічний пристрій 
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ВСТУП 

З розвитком цивілізації населення землі потребувало додаткової енергії. 

Причому чому далі, тим більше. У цей час люди бажають освоювати всі новітні 

джерела енергії. Одним з таких джерел є інша енергетика.[1] Із часом мінялося 

визначення й вдача наданого виду енергії, а  дискусії у зв'язку з його 

впровадженням не вщухають дотепер. У загальному значенні, інша енергія, як у 

цей час вона задумана, це те, що виробляється без шкідливих наслідків, 

властивих застосуванню копалини пального. Зокрема, найвищим рівнем 

викидів диоксида вуглецю (парникових газів), що є принциповим причиною 

глобального потепління.[2] Одним з напрямків в іншій енергетиці є 

геліоенергетика. У цей час безупинно розбудовуються технології, які вживають 

ясне світло і його тепло. До таких технологій ставляться виробіток 

фотоелектрики й впровадження сонячної теплової енергії.  

Геліоенергетика є принциповим джерелом відновлюваної сонячної 

енергії, яку дозволено застосовувати функціональним або пасивним методом. З 

одного боку, використовуючи функціональний метод застосування наданого 

виду енергії, може робити  електрику у фотоелектричних системах. З іншої 

сторони, застосовувати цей вид  енергії при будівництві будівель, акцентуючи 

свій інтерес  на виборі матеріалів, що мають корисну для нас теплоємність або, 

що володіють важливими дисперсійними якостями. Ще дозволено направляти 

спорудження до Сонця й застосовувати це при проектуванні площ, коли ми 

бажаємо досягтися натуральної циркуляції повітря або підходящої освітленості 

приміщення.  

Фотоелектрикою є способи перетворення сонячної енергії в електрику 

постійного струму із впровадженням напівпровідникових матеріалів, які 

проявляють фотоелектричний результат, явище традиційно досліджуються в 

області фізики, фотохімії й електрохімії. Цей результат роз'ясняється дією 

фотонів (часток світла), що володіють потрібною енергією (довжиною хвилі), 

на електрони напівпровідникової речовини (традиційно, кремнію), у підсумку 

відбувається їх «виривання» і видання, що приводить до походження 
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фотоструму (або електричного струму). Зокрема, це йменується зовнішнім 

фотоефектом.[3]  

Сонячні батареї виробляють гальванічний струм під дією сонячного 

світла. Електроенергія у свою черговість може існувати орієнтована на 

живлення встаткування й/або для підзарядки акумулятора. Головним 

практичним використанням сонячних батарей було живлення орбітальних 

супутників і інших космічних апаратів, а на нинішній  день більша частина 

фотоелектричних модулів уживається для виробітку електроенергії в побуті й 

для індустріальних компаній.  

Є якісь приймання, які мають усі шанси посприяти приростити 

продуктивність сонячних батарей і роздобути більш сонячної енергії. Перше 

приймання – це прослідковувати крапку найбільшої потужності, а другий – 

прослідковувати розташування Сонця. [4]   

 Відстеження крапки найбільшої потужності (ОТММ, англ. maximum 

power point tracking, MPPT) виконуються з підтримкою особливих  контролерів 

ОТММ, які вбудовуються в більшість сучасних сонячних інверторів. Сутність 

цього способу втримується в тому, що контролер иследует вольт-амперну 

характеристику (ВАХ) сонячної батареї для знаходження раціонального 

режиму роботи, при якому наданої освітленості стане збуджуватися найбільше 

число енергії.[5]  

Дивитися  за положенням Сонця дозволяють сонячні трекери, про яких і стане 

йти мову в запропонованій  роботі.[6]  

 Виробіток енергії завдяки застосуванню сонячного трекера зростає, тому 

що збільшує  чисельність сонячної енергії, що попадає на модуль.   

 

  


