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 Кваліфікаційна робота  бакалавра містить: 99 сторінок, 12 ілюстрацій, 

23 таблиці, 36 джерел посилань, 6 додатків. 

Об'єкт дослідження – контролер «Оптима – 3» для домашньої 

автоматизації.  

Мета кваліфікаційної роботи  – розробити комп’ютерну систему 

діагностики контролера «Оптима – 3» для домашньої автоматизації.  

Методи дослідження: CodeVisionAVR – інтегроване середовище 

розробки програмного забезпечення для мікроконтролерів сімейства AVR 

фірми Atmel; Proteus – пакет програм для проектування печатних плат; GPSS 

World – інтегроване середовище програмування. 

В процесі виконання кваліфікаційної роботи  спроектовано пристрій 

діагностики контролера «Оптима – 3» для домашньої автоматизації, 

розроблено програму для мікропроцесора.  

Побудовано схему корпоративної комп’ютерної мережі, запропоновано 

список обладнання, проведено адресацію мереж та вузлів, створено маршрутні 

таблиці IP-маршрутизаторів.  

Розроблено GPSS модель роботи сервера та проаналізовано 

навантаження на нього. Надано рекомендації та проаналізовано виконання 

вимог з охорони праці. 

 

ПРИСТРІЙ ДІАГНОСТИКИ, МІКРОКОНТРОЛЕР, ЛОКАЛЬНА 

КОМП’ЮТЕРНА МЕРЕЖА, СЕРВЕР, ETHERNET, МАРШРУТИЗАТОР, 

РОБОЧА СТАНЦІЯ, ІР-АДРЕСАЦІЯ. 
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Об'єкт дослідження – контролер «Оптима – 3» для домашньої 

автоматизації.  

Мета кваліфікаційної роботи  − розробка комп'ютерної системи 

діагностики контролера «Оптима – 3» для домашньої автоматизації. 

Виконано обґрунтування вибору мікроконтролера та  розроблені 

принципова електрична схему і печатна плата  пристрою діагностики, 

створена програма для мікроконтролера.  

Побудовано кабельну  схему корпоративної комп’ютерної мережі, 

запропоновано список необхідного обладнання.   

Проведено адресацію мереж та вузлів, створені маршрутні таблиці IP-

маршрутизаторів.  

Розроблена GPSS модель роботи сервера та проаналізовано 

навантаження на нього.  

Розроблені заходи щодо охорони праці.  
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Объект исследования - контролер «Оптима – 3» для домашней 

автоматизации. 

Цель квалификационной работы - разработка компьютерной системы 

диагностики контролера «Оптима – 3» для домашней автоматизации. 

Выполнено обоснование выбора микроконтроллера и разработаны 

принципиальная электрическая схема и печатная плата устройства 

диагностики, создана программа для микроконтроллера.  

Построена кабельная схема корпоративной компьютерной сети, 

предложен список необходимого оборудования.  

Проведена адресация сетей и узлов, созданы маршрутные таблицы IP-

маршрутизаторов.  

Разработана GPSS модель работы сервера и проанализирована нагрузка 

на него.  

Разработаны мероприятия по охране труда. 
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The object of research is the controller "Optima - 3" for home automation. 

The purpose of the qualification work is the development of a computer 

diagnostic system for the controller "Optima - 3" for home automation. 

The rationale for the choice of the microcontroller is made and a circuit 

diagram and a printed circuit board of the diagnostic device are developed, a 

program for the microcontroller is created. 

A cable diagram of a corporate computer network was built, a list of necessary 

equipment was proposed. 

The addressing of networks and nodes was carried out, route tables of IP 

routers were created. 

A GPSS model of server operation was developed and the load on it was 

analyzed. 

Occupational safety measures have been developed. 
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ВІС – велика інтегральна схема 

ВП – виконавчий пристрій 

КП – контактна площадка 

ЛКМ – локальна комп’ютерна мережа 

МК – мікроконтролер 

ОС – операційна система 

ПД – передача даних  

ПЗ – програмне забезпечення 

ПК – персональний комп’ютер 

ПМ – посадкові місця 

ПП – печатна плата 

УГП – умовні графічні позначення 
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Розумний Будинок представляє високотехнологічну автоматизовану 

систему, яка щодня вирішує основні завдання, пов'язані з життєзабезпеченням 

і безпекою, і створює максимально комфортні умови для життя. 

 Для злагодженої роботи всіх систем застосовується 

спеціальний центральний контролер, який поєднує всі елементи і забезпечує 

їхню взаємодія. Даний прилад є своєрідним мозком розумного будинку, який 

зв'язує всі системи з особистим комп'ютером, ноутбуком, планшетом або 

смартфоном. 

Технологія також включає виконавців, тобто групу певних обладнань, 

що чітко виконують команди системи, сформовані на підставі отриманої від 

датчиків інформації. Приміром, при виявленні втечі  миттєво перекривається 

вступ води, світлове реле контролюють включення й вимикання висвітлення 

та ін.  

Щоб було максимальне комфортне і зручно використовувати систему, 

передбачені пульти дистанційного керування, що дозволяють контролювати 

роботу і при необхідності включати або відключати ту, або іншу функцію. Для 

контролю над висвітленням можуть використовуватися смарт-вимикачі, 

розташовані в різних кімнатах. Інше інтегроване в систему встаткування і веб-

сервіси мають широкі можливості і допомагають зробити будинок більш 

надійним і сучасним. 

 

https://ptb.in.ua/kontroller-fibaro-home-center-lite/

