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Кваліфікаційна робота бакалавра містить: 94 сторінки, 38 ілюстрацій, 44 

таблиці, 25 джерел в переліку посилань, 3 додатки. 

Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики електронного 

стетоскопу 3M Littmann 3200. 

Мета роботи – розробити комп'ютерну систему діагностики 

електронного стетоскопу 3M Littmann 3200, яка складається з пристрою 

діагностики та комп’ютерної мережі. В рамках розробки необхідно 

спроектувати пристрій діагностики та забезпечити його інтерфейсний зв’язок з 

комп’ютерною мережею, розробити програми формування пакета даних для 

мікроконтролеру та шифрування отриманої інформації, спроектувати 

комп’ютерну мережу та промоделювати роботу серверу. 

Комп’ютерна система, розроблена у даній кваліфікаційній роботі 

бакалавра, може бути використана в сфері застосування систем такого роду, 

наприклад, в медичних закладах або сервісних центрах. 

ЕЛЕКТРОННИЙ СТЕТОСКОП 3M LITTMANN 3200, ІНТЕРФЕЙС, 

МІКРОСХЕМА, ПРИСТРІЙ ДІАГНОСТИКИ, МІКРОКОНТРОЛЕР, 

КАБЕЛЬНА СХЕМА, ПРОГРАМА-ДРАЙВЕР, ШИФРУВАННЯ МЕТОДОМ 

ВЕРНАМА, КОРПОРАТИВНА КОМП’ЮТЕРНА МЕРЕЖА, ІР АДРЕСА, 

ІМІТАЦІЙНЕ МОДЕЛЮВАННЯ, ОХОРОНА ПРАЦІ. 
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ABSTRACT 
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АНОТАЦІЯ 

 

Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики електронного 

стетоскопу 3M Littmann 3200. 

Мета роботи – розробити комп'ютерну систему діагностики 

електронного стетоскопу 3M Littmann 3200, яка складається з пристрою 

діагностики та комп’ютерної мережі. В рамках розробки необхідно 

спроектувати пристрій діагностики та забезпечити його інтерфейсний зв’язок з 

комп’ютерною мережею, розробити програми формування пакета даних для 

мікроконтролеру та шифрування отриманої інформації, спроектувати 

комп’ютерну мережу та промоделювати роботу серверу. 

Комп’ютерна система, розроблена у даній кваліфікаційній роботі 

бакалавра, може бути використана в сфері застосування систем такого роду, 

наприклад, в медичних закладах або сервісних центрах. 
 

ABSTRACT 

 

The object of research is the computer diagnostic system of the 3M Littmann 

3200 electronic stethoscope. 

The aim of the work is to develop a computer diagnostic system for the 3M 

Littmann 3200 electronic stethoscope, which consists of a diagnostic device and a 

computer network.  As part of the development, it is necessary to design a diagnostic 

device and provide its interface with the computer network, to develop programs for 

forming a data packet for the microcontroller and encrypting the received 

information, to design a computer network and model the server. 

The computer system developed in this bachelor's thesis can be used in the 

application of such systems, for example, in medical institutions or service centers. 
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ПЕРЕЛІК СКОРОЧЕНЬ І ТЕРМІНІВ 

 

АЛП  – арифметико-логічний пристрій 

КС – комп’ютерна система 

КМ – комп’ютерна мережа 

ЛКМ – локальна комп’ютерна мережа 

МП – мікропроцесор 

МК – мікроконтролер 

ОЗП  – оперативний запам’ятовувальний пристрій 

ОС – операційна система 

ПД – пристрій діагностики 

ПК – персональний комп’ютер 

ПМ – посадкові місця  

ПП – периферійний пристрій 

EEPROM 

 

– Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory 
(ПЗП, що працює за принципом електричного затирання 
та перепрограмування) 

RISC  – Reduced Instruction Set Computing (обчислення зі 
скороченим набором команд) 

UTP – Unshielded Twisted Pair (кабель із двома неекранованими 
витими парами) 
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Стетоскоп був винайдений 1816 році. Винахід відбувся тому, що лікареві 

було вкрай незручно притискатися вухом до грудей пацієнтів для 

прослуховування шумів їх серця. Сьогодні цей прилад застосовується для 

різних цілей медичної діагностики. 

Стетоскопи бувають кількох видів. Найбільш популярні: кардіологічні, 

педіатричні (неонатальні), акушерські, електронні. 

Кардіологічні стетоскопи - це обладнання високої точності, яке надає 

можливість лікаря почути як низькі, так і високі частоти серцевих шумів за 

допомогою значно поліпшеною акустики. 

Завдяки чудовій акустиці і спеціальному обідку педіатричні стетоскопи 

не викликають неприємних відчуттів під час їх прикладання до тіла дитини, 

тому використовуються навіть для самих маленьких пацієнтів. Неонатальні 

стетоскопи мають поліпшені акустичні характеристики.  

Акушерські стетоскопи дозволяють почути биття сердця ще не 

народженого плоду, що звичайному стетоскопу не під силу - адже малюк 

знаходиться в навколоплідних водах. Тому краще скористатися фетальний 

допплером, як ще називають акушерський стетоскоп. З його допомогою 

проводять таке явище, як аускультація - оцінюють шуми легенів і серця, також 

перистальтику кишечника, якість кровотоку, а при пологах можна відстежувати 

шуми сердечка малюка, вимірювати артеріальний тиск. 

Електронні стетоскопи - обладнання, яке відрізняється від інших моделей 

наявністю навушників і електронного мікрофона. За допомогою електронного 

стетоскопа можна вислухати пацієнта навіть у шумному приміщенні завдяки 

технології придушення шумів, сучасної конструкції універсальної головки. 

Крім того, є можливість вислуховувати окремо високі і низькі шуми, що 

незамінне при діагностиці роботи дихальної системи.  
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