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Кваліфікаційна робота бакалавра містить: 104 сторінки, 30 ілюстрацій, 

26 таблиць, 36 джерел в переліку посилань, 4 додатки. 

Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики системи 

автоматичного керування припливною вентиляційною установкою з водяним 

повітронагрівачем ПА-01В. 

Мета проекту – розробка комп'ютерної системи діагностики системи 

автоматичного керування припливною вентиляційною установкою. До складу 

системи входить пристрій діагностики на базі мікроконтролеру, підключений 

до персонального комп’ютеру, розроблені програми формування пакета даних 

для мікроконтролера та шифрування інформації, спроектована комп’ютерна 

мережа та промодельована робота серверу. 

Комп’ютерна система, що розроблена у даній кваліфікаційній роботі, 

може бути використана у фірмах та сервісних центрах, які займаються 

продажем та обслуговуванням обладнання для побутових та промислових 

споживачів. 

СИСТЕМА АВТОМАТИЧНОГО КЕРУВАННЯ, ПРИПЛИВНА 

ВЕНТИЛЯЦІЙНА УСТАНОВКА, ІНТЕРФЕЙС, МІКРОСХЕМА, 

МІКРОКОНТРОЛЕР, КАБЕЛЬНА СХЕМА, ПРОГРАМА-ДРАЙВЕР, 

ШИФРУВАННЯ, МЕТОД ВІЖЕНЕРА, ПРОСТОРОВІ ХАРАКТЕРИСТИКИ 

СИГНАЛУ, КОМП’ЮТЕРНА МЕРЕЖА, ІР АДРЕСА, ІМІТАЦІЙНЕ 

МОДЕЛЮВАННЯ, ОХОРОНА ПРАЦІ. 
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Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики системи 

автоматичного керування припливною вентиляційною установкою з водяним 

повітронагрівачем ПА-01В. 

Мета проекту – розробка комп'ютерної системи діагностики системи 

автоматичного керування припливною вентиляційною установкою. До складу 

системи входить пристрій діагностики на базі мікроконтролеру, підключений 

до персонального комп’ютеру, розроблені програми формування пакета даних 

для мікроконтролера та кодування інформації, спроектована комп’ютерна 

мережа та промодельована робота серверу. 

Комп’ютерна система, що розроблена у даній кваліфікаційній роботі, 

може бути використана у фірмах та сервісних центрах, які займаються 

продажем та обслуговуванням обладнання для побутових та промислових 

споживачів. 
 

ABSTRACT 

 

The object of research is a computer diagnostic system of the automatic 

control system of the supply ventilation unit with a water air heater PA-01V. 

The purpose of the project is to develop a computer system for diagnostics of 

the automatic control system of the supply ventilation system.  The system includes a 

diagnostic device based on a microcontroller connected to a personal computer, 

developed programs for forming a data packet for the microcontroller and encoding 

information, designed a computer network and simulated server operation. 

The computer system developed in this qualification work can be used in 

companies and service centers engaged in the sale and maintenance of equipment for 

domestic and industrial consumers. 
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ВСТУП 

 

Більшість людей намагаються встановлювати в будинках чи квартирах 

системи клімат контролю. Це дозволяє перетворити житло у зону комфорту, 

регулюючи мікроклімат у приміщеннях. Чисте повітря помірної вологості, 

підігріте чи охолоджене до оптимальної температури, в складі якого немає 

шкідливих або хвороботворних частинок, позитивно впливає на здоров’я та 

настрій. 

Є змога не тільки зробити життя комфортнішим, а й захистити мешканців 

будинку, квартири від впливу негативних факторів. Це здатна забезпечити 

сучасна кліматична техніка, яка, до того ж, функціонує з урахуванням вимог 

економічності. 

Сучасний клімат-контроль для приватного будинку або квартири здатний 

забезпечити високий рівень життя мешканцям. Такий комплект електроніки 

забезпечує централізоване управління всіма наявними в житлі кліматичними 

системами і їх окремими елементами. Його основа — інтелектуальний модуль. 

Він регулює робочі параметри устаткування з метою охолодження, нагріву 

повітря у приміщеннях. При цьому система клімат контролю, оптимізована для 

квартири чи будинку, здатна керувати всіма приладами, що впливають на 

мікроклімат. 

Кліматична електроніка затребувана через те, що вона здатна керувати 

охолодженням чи обігрівом приміщень у автоматичному режимі, причому 

практично без участі людини. Єдине, що потрібно робити власникові будинку 

чи квартири — періодичного налаштовувати і перевіряти коректність робочих 

режимів, справність системи. 
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