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Пояснювальна записка містить: 109 сторінок, 47 ілюстрацій, 31 таблицю, 

32 джерела в переліку посилань, 4 додатки. 

Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики мультиплексору 

гнучкого ІКМ4х30. 

Ціль роботи – розробити комп'ютерну систему діагностики 

мультиплексору гнучкого ІКМ4х30, а саме - пристрій діагностики, підключений 

до персонального комп'ютера, який з'єднаний з комп’ютерною мережею. В 

рамках розробки необхідно  створити програмне забезпечення системи, в складі 

якого - програма формування пакета даних для мікроконтролеру та програма 

шифрування методом перестановки, спроектувати комп’ютерну мережу згідно з 

варіантом. 

Комп’ютерна система, розроблена у даній кваліфікаційній роботі 

бакалавра, може бути використана в сервісних центрах для перевірки 

працездатності мультиплексорів. 

МУЛЬТИПЛЕКСОР ГНУЧКИЙ, ІНТЕРФЕЙС, МІКРОСХЕМА, 

МІКРОКОНТРОЛЕР, КАБЕЛЬНА СХЕМА, КОДУВАННЯ МЕТОДОМ 

ПЕРЕСТАНОВКИ, КОМП’ЮТЕРНА МЕРЕЖА, ІР АДРЕСАЦІЯ, СЕРВЕР, 

ІМІТАЦІЙНЕ МОДЕЛЮВАННЯ, ОХОРОНА ПРАЦІ. 
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АНОТАЦІЯ 
 

Об'єкт дослідження – комп’ютерна система діагностики мультиплексору 

гнучкого ІКМ4х300. 

Ціль роботи – розробити комп'ютерну систему діагностики 

мультиплексору гнучкого ІКМ4х30, а саме - пристрій діагностики, підключений 

до персонального комп'ютера, який з'єднаний з комп’ютерною мережею. В 

рамках розробки необхідно  створити програмне забезпечення системи, в складі 

якого - програма формування пакета даних для мікроконтролеру та програма 

шифрування методом перестановки, спроектувати комп’ютерну мережу згідно з 

варіантом. 

Комп’ютерна система, розроблена у даній кваліфікаційній роботі 

бакалавра, може бути використана в сервісних центрах для перевірки 

працездатності мультиплексорів. 

 
 

ABSTRACT 
 

The object of research is a computer diagnostic system for a flexible 

PCM4x300 multiplexer. 

The aim of the work is to develop a computer diagnostic system for the 

flexible PCM4x30 multiplexer, namely, a diagnostic device connected to a personal 

computer that is connected to a computer network.  As part of the development, it is 

necessary to create system software, which includes a program for forming a data 

packet for the microcontroller and a program for coding by permutation, to design a 

computer network according to the option. 

The computer system developed in this bachelor's thesis can be used in 

service centers to check the performance of multiplexers. 
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Сьогодня велике поширення отримав напрям мікропроцесорної техніки 

— вбудовані мікроконтролери (embedded microcontrollers). Це однокристальні 

системи, орієнтовані на виконання, в першу чергу, функцій керування різними 

пристроями. Вони досить широко використовуються в різних сферах — від 

сучасної побутової техніки (холодильники, пральні машини, кухонні комбайни 

та ін.) до найскладніших систем керування технологічними процесами і 

робототехнічними комплексами. Кількість мікроконтролерів, що випускаються 

на сьогодні, майже в 10 разів перевищує кількість традиційних МП. Сучасний 

мікроконтролер є складною цифровою системою, розміщеною на кристалі, до 

складу якої входять 8-, 16- чи 32-розрядний процесор, внутрішня пам'ять 

програми (десятки кілобайтів), широкий набір інтерфейсних і периферійних 

пристроїв, зокрема портів вводу/виводу, таймерів, аналого-цифрових 

перетворювачів та ін. У 1976 p. корпорація Intel випустила перший 

універсальний 8-розрядний мікроконтролер 8048. Нині Intel виробляє кілька 

сімейств мікроконтролерів, які мають понад 100 моделей. Вони дають змогу 

задовольняти попит широкого кола виробників різноманітної електронної 

апаратури. За функціональними можливостями та технічними 

характеристиками мікроконтролери орієнтовані переважно на реалізацію 

керування різними приладами та пристроями. Їх використовують як складові 

пристрої систем керування технологічними процесами, інформаційно-

вимірювальних та контрольно-діагностичних систем. Широкі функціональні 

можливості, високі технічні параметри, відносно низька, вартість контролерів 

задовольняють вимоги численних споживачів — розробників різноманітної 

електронної апаратури. Виробництво і використання мікроконтролерів швидко 

зростає. Так, за останні п'ять років їх випуск у світі збільшився приблизно в три 

рази і наблизився до рівня 2 млрд штук на рік.  
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