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Кваліфікаційна робота бакалавра містить: 105 сторінок, 45 ілюстрацій, 

25 таблиць, 23 джерела в переліку посилань, 5 додатків. 

Об'єкт дослідження – комп'ютерна система діагностики оптичного 

рефлектометру. 

ОПТИЧНИЙ РЕФЛЕКТОМЕТР, ОПТОВОЛОКНО, ІНТЕРФЕЙСНИЙ 

ЗВ’ЯЗОК, МІКРОСХЕМА, МІКРОКОНТРОЛЕР, КОРПОРАТИВНА МЕРЕЖА, 

IP-АДРЕСАЦІЯ, КАБЕЛЬНА СХЕМА, ЛІНІЯ ЗВ’ЯЗКУ, ПРОГРАМА-

ДРАЙВЕР, МОДЕЛЮВАННЯ 

Мета роботи – розробити комп'ютерну систему діагностики оптичного 

рефлектометру FHO5000. В рамках кваліфікаційної роботи розробити 

електричну принципіальну схему та печатну плату для пристрою діагностики, 

виконати кодування інформації методом Хеммінга, розробити схему 

корпоративної комп’ютерної мережі та перевірити її коректність, надати перелік 

необхідного обладнання та матеріалів для побудови комп’ютерної мережі, 

виконати розподіл IP-адрес, розробити програми формування пакета даних для 

мікроконтролеру та моделювання роботи серверу, програму-драйвер зв’язку між 

мікроконтролером та віддаленим ПК. 

Комп’ютерна система, розроблена у даній кваліфікаційній роботі, може 

бути використана в фірмах-провайдерах послуг Internet для перевірки 

працездатності оптичних рефлектометрів. 
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ABSTRACT 
 

The purpose of the work is to develop a computer diagnostic system for the 

FHO5000 optical reflectometer.  As part of the qualification work to develop an 

electrical schematic diagram and a printed circuit board for a diagnostic device, to 

encode information by the Hemming method, to develop a diagram of a corporate 

computer network and check its correctness, to provide a list of necessary equipment 

and materials for building a computer network.  addresses, to develop programs for 

forming a data packet for a microcontroller and modeling the server, a driver-program 

for communication between the microcontroller and a remote PC. 

The computer system developed in this qualification work can be used in 

Internet service providers to test the performance of optical reflectometers. 
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ПЕРЕЛІК СКОРОЧЕНЬ  

 

RISC 

 

MAC 

– 

 

– 

 Reduced Instruction Set Computing - обчислення із 

скороченим набором команд. 

управління доступом до середовища 

SPI 

SAP 

UART 

АЛП  

– 

– 

– 

– 

послідовний периферійний інтерфейс 

протокол оголошення служб 

універсальний асинхронний прийомопередавач 

арифметико-логічний пристрій 

ВІС – велика інтегральна схема 

ЛКМ – локальна комп’ютерна мережа 

МК – мікроконтролер 

ОС – операційна система 

ПЗ – програмне забезпечення 

ПК – персональний комп’ютер 

ПМ – посадкові місця 

ПО  – перехідні отвори 

ПП – печатна плата 

УСАПП – універсальний синхронний і асинхронний послідовний 

прийомопередавач 

ЦПП  – центральний процесорний пристрій 
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Оптоволокно допомагає провести швидкісний інтернет в кожен будинок. 

Висока швидкість інтернету найкраще забезпечується за допомогою 

оптичних ліній зв’язку. Зараз ця технологія прийшла майже в кожну квартиру. 

З'єднання інтернету через оптоволоконний кабель забезпечує клієнту 

масу переваг. Завдяки якісним властивостям оптичного волокна подібні канали 

зв'язку відрізняються: 

− довговічністю і виключною пропускною здатністю; 

− бездоганною якістю і безпекою з'єднання - несанкціоноване втручання в 

мережу практично повністю виключено; 

− низьким рівнем шумів і відмінною перешкодозахищеністю; 

− високою швидкістю передачі даних, у тому числі аудіо- та 

відеоінформації; 

− відкритістю системи для організації додаткових сервісів, в тому числі, 

телефонної інфраструктури, мережі відеонагляду та охоронних пристроїв. 

Оскільки прокладка кабелю не має обмежень по довжині каналів, 

оптоволоконний Інтернет дозволяє здійснювати з'єднання навіть з 

територіально віддаленими об'єктами. 

 Зважаючи на викладене вище, розроблювана в цій кваліфікаційній роботі 

бакалавра комп’ютерна система діагностики пристрою, що дозволяє виявляти 

дефекти оптоволокна, - оптичного рефлектометру, є такою, що зможе знайти 

використання для пошуку несправностей, наприклад, в фірмах-провайдерах 

послуг Internet, тощо. 
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